~ DIAGRAMA PARA O COMANDO DO MOTOR M4
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NOTAS: LGGICA PARA COMANDAR A PARTIDA DO MOTOR 1 CASO AS CONDIGOES DE PRESSOES HABILITEM "LIGMOTORES"; O COMANDO VIA CLP ESTEJA HABILITADO VIA "AUTOCLP", O MOTOR ESTEJA EM CONDIGOES DE PARTIDA DEFINIDO POR "HABILITAM4”

E SE:

—0 MOTOR TEM O MENOR TEMPO DE FUNCIONAMENTO EM RELAGAO AOS OUTROS MOTORES

—0 MOTOR TEM O SEGUNDO MENOR TEMPO DE FUNCIONAMENTO, JA EXISTE UM MOTOR EM OPERAGAO E O NIVEL DO RESERVATGRIO A JUSANTE DEMANDA O FUNCIONAMENTO DE MAIS UM MOTOR PARA GARANTIR A VAZAO DE SAIDA. CASO A

UNIDADE ESTEJA OPERANDO COM USO DO GRUPO GERADOR O SEGUNDO MOTOR E INIBIDO DE ENTRAR EM OPERAGAO.
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DIAGRAMA DE PROCESSAMENTO ANALOGICO
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DIAGRAMA DE AUTOMATIZAGAO
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DIAGRAMA DE SINALIZAGOES
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~ DIAGRAMA PARA O COMANDO DO MOTOR M5
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POR "HABILITAMS™ E SE:

-0 MOTOR TEM O MENOR TEMPO DE FUNCIONAMENTO EM RELAGAO AOS OUTROS MOTORES
—0 MOTOR TEM O SEGUNDO MENOR TEMPO DE FUNCIONAMENTO, JA EXISTE UM MOTOR EM OPERAGAO E O NIVEL DO RESERVATORIO A JUSANTE DEMANDA O FUNCIONAMENTO DE MAIS UM MOTOR PARA GARANTIR A VAZAO DE SAIDA. CASO A
UNIDADE ESTEJA OPERANDO COM USO DO GRUPO GERADOR O SEGUNDO MOTOR E INIBIDO DE ENTRAR EM OPERAGAO.
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g / x FUNGAO A SER
(1] ENTRADA DIGITAL ) DETECTOR DE BORDA DE SUBIDA IMPLEMENTADA NO CLP
I (VER NOTAS)

NOTAS: LOGICA PARA COMANDAR A PARTIDA DO MOTOR 2 CASO AS CONDIGOES DE CONDIGOES DE PRESSOES HABILITEM "LIGMOTORES"; O COMANDO VIA CLP ESTEJA HABILITADO VIA "AUTOCLP”, O MOTOR ESTEJA EM CONDIGOES DE PARTIDA DEFINIDO
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DIAGRAMA PARA SELEGAO DE PRIORIDADE DE FUNCIONAMENTO DE MOTORES
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—A CADA 12H £ ATUALIZADOA CONTAGEM DE TEMPO DE FUNCIONAMENTO DOS MOTORES
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‘ —NA ATUALIZAGAO DO TEMPO DE FUNCIONAMENTO DOS MOTORES E ATRIBUIDO O TEMPO REAL A UMA VARIAVEL INTERNA. ESSA VARIAVEL INTERNA £
UTILIZADA NO COMPARADOR, CASO O MOTOR ESTEJA DESABILITADO POR ALGUM MOTIVO £ ATRIBUIDO UM VALOR MAXIMO A VARIAVEL PARA IMPEDIR QUE UM
MOTOR COM ALGUM PROBLEMA SEJA ESCOLHIDO PARA FUNCIONAR.
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RELAGAO DAS SAIDAS DIGITAIS
SAIDA NOME COMENTARIO
OUTPUT 1 SDLIGAM4 | LIGA/DESLIGA MOTOR 1
OUTPUT 2 SDLIGAM5 | LIGA/DESLIGA MOTOR 2
OUTPUT 3 |  SINALPROB | SINALIZAGAO DE PROBLEMA
RELAGAO DAS SAIDAS ANALOGICAS
SAIDA NOME COMENTARIO
SAT SA_CONT.VELM4 | RESERVA
SA2 SA_CONT.VELM5 | RESERVA

DIAGRAMA DE HABILITAGAO

DOS MOTORES
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—€ FETA UMA COMPARAGAO ENTRE OS TEMPOS DE FUNCIONAMENTO DOS 03 MOTORES O MENOR TEMPO DE FUNCIONAMENTO E DESIGNADO PARA SER 0
MOTOR PRINCIPAL E PRIMEIRO EM OPERAGAQ NESSE CICLO DE TEMPO. £ FEITA TAMBEM UMA COMPARAGAO DE TEMPOS DOS OUTROS MOTORES PARA
DETERMINAR O SEGUNDO MENOR TEMPO DE FUNCIONAMENTO PARA SER O SEGUNDO MOTOR A ENTRAR EM OPERAGAO DURANTE O CICLO (CASO

DIAGRAMA LOGICO DO

NIVEL MINIMO

RELACAO DE OPERAGAO DOS MOTORES CONFORME NIVEL DO RESERVATORIO DA ETA

HABILITA MOTOR

NIVEL MAXIMO

DESLIGA MOTOR

NIVEL EXTRAVASAMENTO

ACIONA ALARME DE EXTRAVASAMENTO

CLP PARA OS MOTORES 04 E 05 ( 2X25CV)

RELAQAO DAS VARIAVEIS INTERNAS
VARIAVEL NOME COMENTARIO
01 LIGMOTORES BOOLEANA PERMISSAO PARA LIGAR MOTORES
02 HABILITAM4 BOOLEANA HABILITA MOTOR 1 LIGAR
3 HABILITAMS BOOLEANA HABILITA MOTOR 2 LIGAR
4 LIGAM4 BOOLEANA LO6GICA PARA LIGAR MOTOR 1
5 LIGAM5 BOOLEANA L6GICA PARA LIGAR MOTOR 2
6 VELOCIDADE_1M DECIMAL SINAL ANALOGICO DO PID1 PARA 1 MOTOR
7 VELOCIDADE _2M DECIMAL SINAL ANALOGICO DO PID2 PARA 2 MOTORES
8 FUNC_2M BOOLEANA SELETOR POR COMF’ARAQAO DE AUTOMAQAO DE 1 MOTOR OU 2 MOTORES
9 ™4 DECIMAL TEMPO DE FUNCIONAMENTO DE M4
10 T™M5 DECIMAL TEMPO DE FUNCIONAMENTO DE M5
1" LIGATM4 BOOLEANA LIGA M4 POR MENOR TEMPO DE FUNCIONAMENTO
12 LIGATMS BOOLEANA LIGA M5 POR MENOR TEMPO DE FUNCIONAMENTO
13 1LIGATMS BOOLEANA COM M4 LIGADO, LIGA M5 POR SEGUNDO MENOR TEMPO
14 2LIGATM4 BOOLEANA COM M5 LIGADO, LIGA M4 POR SEGUNDO MENOR TEMPO
15 NIVEL.MIN BOOLEANA NIVEL MINIMO NO POGO DE SUCGAO
16 NIVEL.MAX BOOLEANA | NIVEL MAXIMO (OPERAGAO) NO POGO DE SUCGAO
17 NIVEL.MIN_RE BOOLEANA NIVEL MINIMO NO RESERVATORIO AJUSANTE
18 NIVEL.MAX_RE BOOLEANA NIVEL MAXIMO (OPERAQAO) NO RESERVATORIO AJUSANTE
19 PROT.SUC BOOLEANA PROTEQAO DE SUCQAO DOS MQTORES
20 LIGA/DESLIGA_REM BOOLEANA LIGA/DESLIGA 0S MOTORES REMOTAMENTE VIA QA RADIO MODEM (OPCIONAL)
RELAQAO DAS ENTRADAS DIGITAIS
MODULO 1
ENTRADA NOME COMENTARIO
INPUT 1 M4LIG CONTATO (NA) DO CONTATOR XS DO MOTOR 1
INPUT 2 SOBRECM4 SOBRECARGA NO INVERSOR DE FREQ. DO MOTOR 1
INPUT 3 FALHASS1 FALHA NO INVERSOR DE FREQ. DO MOTOR 1
INPUT 4 MANM4 MOTOR 1 EM MANUTENQAO
INPUT 5 AUT_LIGAM4 ACIONAMENTO VIA CLP DO MOTOR 1
INPUT 6 M5LIG CONTATO (NA) DO CONTATOR XS DO MOTOR 2
INPUT 7 SOBRECMS SOBRECARGA NO INVERSOR DE FREQ. DO MOTOR 2
INPUT 8 FALHASS2 FALHA NO INVERSOR DE FREQ. DO MOTOR 2
INPUT 9 MANMS MOTOR 2 EM MANUTENQAO
INPUT 10 AUT_LIGAMS ACIONAMENTO VIA CLP DO MOTOR 2
INPUT 11 CH.BOIAS PROTEQAO DE SUCQAO VIA CHAVES BOIA
RELACAO DAS ENTRADAS ANALOGICAS
ENTRADA NOME COMENTARIO
EA1 SENSOR.NIVEL SENSOR DE NIVEL ULTRASSONICO NO POGO DE SUC(}AO DA EAT
EA2 SENSOR.NIVEL_REL SENSOR DE NIVEL ULTRASSONICO NO REL EXISTENTE
EA3 SENSOR.NIVEL_REL SENSOR DE NIVEL ULTRASSONICO NO REL EXISTENTE
EA4 SENSOR.NIVEL_RAP SENSOR DE NIVEL ULTRASSONICO NO RAP EXISTENTE
INFORMAQOES TROCADAS VIA PROTOCOLOS ESPECIFICOS
ORIGEM DESTINO NOME COMENTARIO
SSERSOR1 CLP CTM4 HORIMETRO DO INVERSOR DE FREQ. 1
SSERSOR2 CLP CTM5 HORIMETRO DO INVERSOR DE FREQ. 2
RADIO EAT RADIO CR SENSOR_NIVEL ISENSOR DE NIVEL ULTRASSONICO NA AREA DA ETA
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